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Kenndaten / Bestellschlüssel

Parker Elektronikmodule Serie PWD00A-400 für Trag-

schienenmontage sind kompakt, schnell zu montieren 

und über steckbare Schraubanschlüsse einfach zu ver-

drahten. Der digitale Schaltungsaufbau bietet, neben 

guter Reproduzierbarkeit, optimale Anpassung an Stetig-

Wegeventile über ein komfortables Bedienprogramm.

Eigenschaften der Steuerelektronik

Die beschriebene Steuerelektronik vereint sämtliche 

Funktionen, welche zum optimalen Betrieb eines Stetig-

Wegeventils ohne Wegsensor (Baureihen D*FB, D*1FB) 

erforderlich sind. Die wichtigsten Eigenschaften:

s฀ $IGITALER฀3CHALTUNGSAUFBAU
s฀ 6IER฀PARAMETRIERBARE฀3OLLWERTKANÊLE
s฀ +ONSTANTGEREGELTER฀-AGNETSTROM
s฀ $IFFERENZ
%INGANGSSTUFE
s฀ 3TATUSAUSGANG
s฀ 6IER
1UADRANTEN
2AMPENFUNKTION
s฀ &REIGABEEINGANG฀FàR฀-AGNETANSTEUERUNG
s฀ 3TATUSANZEIGE
s฀ 0ARAMETRIERUNG฀àBER฀SERIELLE฀3CHNITTSTELLE฀23���#
s฀ !NSCHLUSS฀àBER฀STECKBARE฀3CHRAUBKLEMMEN
s฀ +OMPATIBEL฀ZU฀DEN฀EINSCHLÊGIGEN฀EUROPÊISCHEN฀%-6


Vorschriften

s฀ 0#฀ "EDIENPROGRAMM�฀ KOSTENLOS�฀ WWW�PARKER�COM�
euro_hcd – siehe 'Support' oder direkt unter www.

parker.com/propxd.

Bestellschlüssel

Elektronikmodul 

Wegeventile

Verstärker

Min/Max-

Einstellung

Auf/Ab-Rampen

Sollwerteingang

4 Sollwertkanäle

Universal

A00PWD 400

Konstr.-

stand
(bei Bestellung 

nicht erforderlich)
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Blockschaltplan

Technische Daten / Blockschaltplan

Allgemein

Bauart Modulgehäuse für Aufschnappmontage auf Tragschiene nach EN 50022

Gehäusematerial Polycarbonat

Brennbarkeitsklasse V0 nach UL 94

Einbaulage beliebig

Umgebungstemperaturbereich [°C] -20...+60

Schutzart IP 20 nach EN 60529

MTTF
D
-Wert [Jahre] 150

Gewicht [g] 160

Elektrisch

Einschaltdauer [%] 100

Versorgungsspannung [VDC] 18...30, Welligkeit < 5 % eff., stoßspannungsfrei *

Stromaufnahme max. [A] 2,2

Vorsicherung [A] 2,5 A mittelträge

Sollwertspannung [V] +10...0...-10, Welligkeit < 0,01 % eff., stoßspannungsfrei, Ri = 150 kOhm

Eingangssignal [%] 0,025

Differenzsignal Eingang max. [V] 30 für Anschlüsse 5 und 6 gegen PE (Anschluss 8)

Freigabesignal [V] 0...4,0: Aus / 9,0...30: Ein / Ri = 30 kOhm

Sollwertkanalsignal [V] 0...4,0: Aus / 9,0...30: Ein / Ri = 30 kOhm

Statussignal [V] 0...0,5: Aus / Ub: Ein / belastbar max. 15 mA

Einstellbereiche 

 Min

 Max

 Rampe

 Nullpunkt

 Strom

[%]

[%]

[s]

[%]

[A]

0...50

50...100

0...32,5

100...-100

0,8/1,3/1,8/2,7/3,5

Schnittstelle RS 232C, DSub 9p. Stift für Nullmodemkabel

EMV EN 50081-2, EN 50082-2

Anschluss Schraubklemmen 0,2...2,5 mm², steckbar

Anschlussleitungen [mm2]

[mm2]

1,5 gemeinsam abgeschirmt für Versorgungsspannung und Magnete (AWG16)

0,5 gemeinsam abgeschirmt für Signale (AWG20)

Leitungslänge [m] 50

* Bei Anschluss von Ventilmagneten mit einer Nennspannung von 24 V muss die Versorgungsspannung mind. 29 V betragen.

Technische Daten
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Signalflussdiagramm

Aufbau / Abmessungen

Abmessungen
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Parametrier-Software

ProPxD Parametrier-Software

Die Software ProPxD gestattet eine komfortable Einstel-

lung der anwendungsspezifischen Parameter für das 

Ventil. Auf der übersichtlichen Eingabeoberfläche können 

die Parameter angezeigt und verändert werden. Das 

Speichern kompletter Parametersätze ist ebenso möglich 

wie das Ausdrucken oder Speichern als Text-Datei zur 

weitergehenden Dokumentation. Gespeicherte Parame-

tersätze können geladen und auf andere Ventile übertra-

gen werden. Dort werden sie ausfallsicher gespeichert 

und können jederzeit wieder abgerufen oder angepasst 

werden. 

Die Software kann unter www.parker.com/propxd kos-

tenlos heruntergeladen werden.

Merkmale:

s฀ +OMFORTABLES฀%DITIEREN฀ALLER฀0ARAMETER

s฀ $ARSTELLUNG฀UND฀$OKUMENTATION฀VON฀0ARAMETERSÊTZEN

s฀ 3PEICHERN฀UND฀,ADEN฀VON฀OPTIMIERTEN฀0ARAMETEREIN-

stellungen

s฀ ,AUFFÊHIG฀MIT฀SÊMTLICHEN฀7INDOWS®-Betriebssystemen 

ab Windows® XP

s฀ %INFACHE฀+OMMUNIKATION฀ZWISCHEN฀0#฀UND฀%LEKTRONIK฀
über serielle Schnittstelle RS232C
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Kenndaten / Bestellschlüssel

Parker Elektronikmodule Serie PWDXXA-40* für Trag-

schienenmontage sind kompakt, schnell zu montieren 

und über steckbare Schraubanschlüsse einfach zu ver-

drahten. Der digitale Schaltungsaufbau bietet, neben 

guter Reproduzierbarkeit, optimale Anpassung an Stetig-

Wegeventile mit Wegsensor über ein komfortables Be-

dienprogramm.

Eigenschaften der Steuerelektronik

Die beschriebene Steuerelektronik vereint sämtliche 

Funktionen, welche zum optimalen Betrieb eines Stetig-

Wegeventils mit Wegsensor erforderlich sind. Die wich-

tigsten Eigenschaften sind:

s฀ $IGITALER฀3CHALTUNGSAUFBAU
s฀ 0ARAMETRIERBARER฀,AGEREGLER฀FàR฀DEN฀6ENTILKOLBEN
s฀ +ONSTANTGEREGELTER฀-AGNETSTROM
s฀ $IFFERENZ
%INGANGSSTUFE฀MIT฀VERSCHIEDENEN฀3IGNALOP-

tionen

s฀ -ONITORAUSGÊNGE฀FàR฀6ENTILHUB฀UND฀3TATUS
s฀ 6IER
1UADRANTEN
2AMPENFUNKTION
s฀ &REIGABEEINGANG฀FàR฀-AGNETANSTEUERUNG
s฀ 3TATUSANZEIGE
s฀ 0ARAMETRIERUNG฀àBER฀SERIELLE฀3CHNITTSTELLE฀23���#
s฀ !NSCHLUSS฀àBER฀STECKBARE฀3CHRAUBKLEMMEN
s฀ )N฀6ERBINDUNG฀MIT฀6ENTILEN฀OHNE฀+OLBENPOSITIONSSENSOR

- Druckregelung mit Proportional-Druckventil und 

 Drucksensor

 - Positionsregelung mit Proportional-Wegeventil und 

 Wegaufnehmer

s฀ /PTIONALE฀4ECHNOLOGIEFUNKTION฀u,INEARISIERUNGh
s฀ 0#฀ "EDIENPROGRAMM�฀ KOSTENLOS�฀ WWW�PARKER�COM�

euro_hcd – siehe 'Support' oder direkt unter www.

parker.com/propxd.

PWD

Technologie-

Funktion

Bestellschlüssel

AXX 40

Code Funktion

0 Standard

1 Linearisierung

Elektronikmodul 

Wegeventile

Verstärker

Min/Max-

Einstellung

Auf/Ab-Rampen

Sollwerteingang

Lage-

Regelung 

universal

Konstr.-

stand
(bei Bestellung 

nicht erforderlich)

Katalog HY11-3500/DE

Parker Hannifin Corporation
Hydraulics Group
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Technische Daten

Allgemein

Bauart Modulgehäuse für Aufschnappmontage auf Tragschiene nach EN 50022

Gehäusematerial Polycarbonat

Brennbarkeitsklasse V0 nach UL 94

Einbaulage beliebig

Umgebungstemperatur [°C] -20...+60

Schutzart IP 20 nach EN 60529

MTTF
D
-Wert [Jahre] 150

Gewicht [g] 160

Elektrisch

Einschaltdauer [%] 100

Versorgungsspannung [VDC] 18...30, Welligkeit < 5 % eff., stoßspannungsfrei

Einschaltstrom typ. [A] 22 für 0,2 ms

Stromaufnahme max. [A] 2,0

Vorsicherung [A] 2,5 A mittelträge

Eingangssignaloptionen [V]

[mA]

[mA]

+10...0...-10, Welligkeit <0,01 % eff., stoßspannungsfrei, Ri = 100 kOhm

+20...0...-20, Welligkeit <0,01 % eff., stoßspannungsfrei, Ri = 200 Ohm

4...12...20, Welligkeit <0,01 % eff., stoßspannungsfrei, Ri = 200 Ohm

<3,6 mA = Magnetausgang aus,

>3,8 mA = Magnetausgang ein, (nach NAMUR NE43)

Signalauflösung Eingang [%] 0,025
Differenzsignal Eingang max. [V]

[V]
30 für Anschlüsse 5 und 6 gegen PE (Anschluss 8)
11 für Anschlüsse 5 und 6 gegen 0V (Anschluss 2)

Sensorspeisung [V] 18...30, (Ub), belastbar < 100 mA

Freigabesignal [V] 0...2,5: Aus / 5...30: Ein / Ri = 100 kOhm

Statussignal [V] 0...0,5: Aus / Ub: Ein / belastbar max. 15 mA

Monitorsignal [V] +10...0...-10, belastbar max. 5 mA, Signalauflösung 0,4 %

Einstellbereiche
 Min
 Max
 Rampe
 Nullpunkt
 Strombereiche
 Ruhestrom

[%]
[%]
[s]

[%]
[A]
[%]

0...50
50...100
0...32.5
+100...-100
1,3 / 2,7 / 3,5
0...25

Schnittstelle RS 232C, DSub 9p. Stift für Nullmodemkabel

EMV EN 61000-6-2

Anschluss Schraubklemmen 0,2...2,5 mm², steckbar

Anschlussleitungen [mm2]
[mm2]

1,5 gemeinsam abgeschirmt für Versorgungsspannung und Magnete (AWG16)
0,5 gemeinsam abgeschirmt für Signale (AWG20)

Leitungslänge max. [m] 50

Optionen

Technologiefunktionen Code1 Per Software einstellbare Übertragungsfunktion mit 10 Kompensationspunkten zur 
Linearisierung der Ventileigenschaften

Katalog HY11-3500/DE

Parker Hannifin Corporation
Hydraulics Group
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Aufbau

Signalflussdiagramm

Blockschaltplan

Katalog HY11-3500/DE

Parker Hannifin Corporation
Hydraulics Group
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Abmessungen

Abmessungen / Parametrier-Software

ProPxD Parametrier-Software

Die Software ProPxD gestattet eine komfortable Einstel-

lung der anwendungsspezifischen Parameter für das 

Ventil. Auf der übersichtlichen Eingabeoberfläche können 

die Parameter angezeigt und verändert werden. Das 

Speichern kompletter Parametersätze ist ebenso möglich 

wie das Ausdrucken oder Speichern als Text-Datei zur 

weitergehenden Dokumentation. Gespeicherte Parame-

tersätze können geladen und auf andere Ventile übertra-

gen werden. Dort werden sie ausfallsicher gespeichert 

und können jederzeit wieder abgerufen oder angepasst 

werden. 

Die Software kann unter www.parker.com/propxd kos-

tenlos heruntergeladen werden.

Merkmale:

s฀ +OMFORTABLES฀%DITIEREN฀ALLER฀0ARAMETER

s฀ $ARSTELLUNG฀UND฀$OKUMENTATION฀VON฀0ARAMETERSÊTZEN

s฀ 3PEICHERN฀UND฀,ADEN฀VON฀OPTIMIERTEN฀0ARAMETEREIN-

stellungen

s฀ ,AUFFÊHIG฀MIT฀SÊMTLICHEN฀7INDOWS®-Betriebssystemen 

ab Windows® XP

s฀ %INFACHE฀+OMMUNIKATION฀ZWISCHEN฀0#฀UND฀%LEKTRONIK฀
über serielle Schnittstelle RS232C

Katalog HY11-3500/DE

Parker Hannifin Corporation
Hydraulics Group
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Kenndaten / Bestellschlüssel

Parker Elektronikmodule Serie PCD00A-400 für Trag-

schienenmontage sind kompakt, schnell zu montieren 

und über steckbare Schraubanschlüsse einfach zu ver-

drahten. Der digitale Schaltungsaufbau bietet, neben 

guter Reproduzierbarkeit, optimale Anpassung an Stetig-

Druck-/Stromventile über ein komfortables Bedienpro-

gramm.

Eigenschaften der Steuerelektronik

Die beschriebene Steuerelektronik vereint sämtliche 

Funktionen, welche zum optimalen Betrieb von zwei 

Stetig-Druck-/Stromventilen ohne Sensor erforderlich 

sind (Baureihen R*R, R*V, RE*E*W, RE06M*W, DUR, 

PRPM, VBY, VMY, TDA, TEA). Die wichtigsten Eigen-

schaften:

s฀฀ $IGITALER฀3CHALTUNGSAUFBAU
s฀฀ :WEI฀UNABHÊNGIG฀BETREIBBARE฀6ERSTÊRKER
s฀฀ 6IER฀PARAMETRIERBARE฀3OLLWERTKANÊLE
s฀฀ +ONSTANT฀GEREGELTE฀-AGNETSTRÚME
s฀฀ :WEI฀%INGANGSSTUFEN฀������฀6
s฀฀ 3TATUSAUSGANG
s฀฀ :WEI฀!UF�!B
2AMPENFUNKTIONEN
s฀฀ &REIGABEEINGANG฀FàR฀-AGNETANSTEUERUNG
s฀฀ 3TATUSANZEIGE
s฀฀ 0ARAMETRIERUNG฀àBER฀SERIELLE฀3CHNITTSTELLE฀23���#
s฀฀ !NSCHLUSS฀àBER฀STECKBARE฀3CHRAUBKLEMMEN
s฀฀ +OMPATIBEL฀ZU฀DEN฀EINSCHLÊGIGEN฀EUROPÊISCHEN฀%-6


Vorschriften

s฀ 0#฀ "EDIENPROGRAMM�฀ KOSTENLOS�฀ WWW�PARKER�COM�
euro_hcd – siehe 'Support' oder direkt unter www.

parker.com/propxd.

Bestellschlüssel

A00PCD 400

Elektronikmodul 

Druck-/

Stromventile

2 Verstärker

Min/Max-

Einstellungen

Auf/Ab-Rampen

Sollwerteingang

4 Sollwertkanäle

ohne Lage-

Regelung 

universal

Konstr.-

stand
(bei Bestellung 

nicht erforderlich)
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Blockschaltplan

Technische Daten / Blockschaltplan

Technische Daten

Allgemein

Bauart Modulgehäuse für Aufschnappmontage auf Tragschiene nach EN 50022

Gehäusematerial Polycarbonat

Brennbarkeitsklasse V0 nach UL 94

Einbaulage beliebig

Umgebungstemperaturbereich [°C] -20...+60

Schutzart IP 20 nach EN 60529

MTTF
D
-Wert [Jahre] 150

Gewicht [g] 160

Elektrisch

Einschaltdauer [%] 100

Versorgungsspannung [VDC] 18...30, Welligkeit < 5 % eff., stoßspannungsfrei 1)

Stromaufnahme max. [A] 5,0

Vorsicherung [A] 6,3 A mittelträge

Sollwertspannung [V] 0...+10, Welligkeit < 0,01 % eff., stoßspannungsfrei, Ri = 150 kOhm

Eingangssignal [%] 0,025

Differenzsignal Eingang max. [V] 30 für Anschlüsse 5 und 6 gegen PE (Anschluss 8)

Freigabesignal [V] 0...4,0: Aus / 9,0...30: Ein / Ri = 30 kOhm

Sollwertkanalsignal [V] 0...4,0: Aus / 9,0...30: Ein / Ri = 30 kOhm

Statussignal [V] 0...0,5: Aus / Ub: Ein / belastbar max. 15 mA

Einstellbereiche 

 Min

 Max

 Rampe

 Strom

[%]

[%]

[s]

[A]

0...50

50...100

0...32,5

0,8/1,3/1,8/2,7/3,5

Schnittstelle RS 232C, DSub 9p. Stift für Nullmodemkabel

EMV EN 50081-2, EN 50082-2

Anschluss Schraubklemmen 0,2...2,5 mm², steckbar

Anschlussleitungen [mm2]

[mm2]

1,5 gemeinsam abgeschirmt für Versorgungsspannung und Magnete (AWG16)

0,5 gemeinsam abgeschirmt für Signale (AWG20)

Leitungslänge [m] 50

1) Bei Anschluss von Ventilmagneten mit einer Nennspannung von 24 V muss die Versorgungsspannung mind. 29 V betragen.
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Aufbau / Abmessungen

Signalflussdiagramm

Abmessungen
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Parametrier-Software

ProPxD Parametrier-Software

Die Software ProPxD gestattet eine komfortable Einstel-

lung der anwendungsspezifischen Parameter für das 

Ventil. Auf der übersichtlichen Eingabeoberfläche können 

die Parameter angezeigt und verändert werden. Das 

Speichern kompletter Parametersätze ist ebenso möglich 

wie das Ausdrucken oder Speichern als Text-Datei zur 

weitergehenden Dokumentation. Gespeicherte Parame-

tersätze können geladen und auf andere Ventile übertra-

gen werden. Dort werden sie ausfallsicher gespeichert 

und können jederzeit wieder abgerufen oder angepasst 

werden. 

Die Software kann unter www.parker.com/propxd kos-

tenlos heruntergeladen werden.

Merkmale:

s฀ +OMFORTABLES฀%DITIEREN฀ALLER฀0ARAMETER

s฀ $ARSTELLUNG฀UND฀$OKUMENTATION฀VON฀0ARAMETERSÊTZEN

s฀ 3PEICHERN฀UND฀,ADEN฀VON฀OPTIMIERTEN฀0ARAMETEREIN-

stellungen

s฀ ,AUFFÊHIG฀MIT฀SÊMTLICHEN฀7INDOWS®-Betriebssystemen 

ab Windows® XP

s฀ %INFACHE฀+OMMUNIKATION฀ZWISCHEN฀0#฀UND฀%LEKTRONIK฀
über serielle Schnittstelle RS232C
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Kenndaten / Bestellschlüssel

Parker Elektronikmodule Serie PZD00A-40* für Trag-

schienenmontage sind kompakt, schnell zu montieren 

und über steckbare Schraubanschlüsse einfach zu ver-

drahten. Der digitale Schaltungsaufbau bietet, neben 

guter Reproduzierbarkeit, optimale Anpassung der Soll-

wertführung über ein komfortables Bedienprogramm. Die 

Elektronik kann sowohl vor Stetigventile mit integrierter 

Elektronik als auch vor Ventilverstärkermodule der Serie 

P*D geschaltet werden.

Eigenschaften der Steuerelektronik

s฀ $IGITALER฀3CHALTUNGSAUFBAU

s฀ 3ECHS฀PARAMETRIERBARE฀3OLLWERTKANÊLE฀MIT฀WAHLWEISE฀
additiver oder prioritätsabhängiger Signalverarbeitung

s฀ !USGANGSSTUFE฀MIT฀VERSCHIEDENEN฀3IGNALOPTIONEN

s฀ %INGANGSSTUFE฀MIT฀VERSCHIEDENEN฀3IGNALOPTIONEN

s฀ 3TATUSAUSGANG

s฀ 6IER
1UADRANTEN
2AMPENFUNKTION

s฀ 2EFERENZAUSGANG฀ZUR฀0OTENTIOMETERSPEISUNG

s฀ 3TATUSANZEIGE

s฀ 0ARAMETRIERUNG฀àBER฀SERIELLE฀3CHNITTSTELLE฀23���#

s฀ !NSCHLUSS฀àBER฀STECKBARE฀3CHRAUBKLEMMEN

s฀ +OMPATIBEL฀ZU฀DEN฀EINSCHLÊGIGEN฀EUROPÊISCHEN฀%-6

Vorschriften

s฀ /PTIONALE฀4ECHNOLOGIEFUNKTION฀v,INEARISIERUNGh

s฀ 0#฀ "EDIENPROGRAMM�฀ KOSTENLOS�฀ WWW�PARKER�COM�
euro_hcd – siehe 'Support' oder direkt unter www.

parker.com/propxd.

Bestellschlüssel

A00PZD 40

Technologie-

Funktion

Code Funktion

0 Standard

1 Linearisierung

Elektronikmodul 

Zusatzfunktion

6 Sollwertkanäle

Sollwerteingang

Auf/Ab-Rampen

Universal Konstr.-

stand
(bei Bestellung 

nicht erforderlich)
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Technische Daten

Allgemein

Bauart Modulgehäuse für Aufschnappmontage auf Tragschiene nach EN 50022

Gehäusematerial Polycarbonat

Brennbarkeitsklasse V0 nach UL 94

Einbaulage beliebig

Umgebungstemperatur [°C] -20...+60

Schutzart IP 20 nach EN 60529

MTTF
D
-Wert [Jahre] 150

Gewicht [g] 160

Elektrisch

Einschaltdauer [%] 100

Versorgungsspannung [VDC] 18...30, Welligkeit < 5 % eff., stoßspannungsfrei

Stromaufnahme max. [mA] 100

Vorsicherung [mA] 500  mittelträge

Eingangssignaloptionen [V]

[mA]

[mA]

+10...0...-10, Welligkeit <0,01 % eff., stoßspannungsfrei, Ri = 100 kOhm

+20...0...-20, Welligkeit <0,01 % eff., stoßspannungsfrei, Ri = 200 Ohm

4...12...20, Welligkeit <0,01 % eff., stoßspannungsfrei, Ri = 200 Ohm

<3,6 mA = Ausgangssignal 0 V / 0 mA / 12 mA nach Ausgangsoption

>3,8 mA = Ausgangssignal Ein (nach NAMUR NE43)

Signalauflösung Eingang [%] 0,025

Differenzsignal Eingang max. [V] 30 für Anschlüsse 5 und 6 gegen PE (Anschluss 8)

Sollwertkanalsignal [V] 0...1,0: Aus / 5...30: Ein / Ri = 100 kOhm

Statussignal [V] 0...0.5: Aus / Ub: Ein / belastbar max. 15 mA

Ausgangssignal [V]
[mA]
[mA]

+10...0...-10, belastbar max. 15 mA
+20...0...-20, Ro < 500 Ohm
4...12...20, Ro < 500 Ohm

Signalauflösung Ausgang [%] 0,025

Referenzausgang [V] +10 / -10, 2 %, belastbar max. 15 mA

Einstellbereiche
 Min
 Max
 Sollwertkanäle
 Rampe
 Nullpunkt

[%]
[%]
[%]
[s]

[%]

0...50
50...100
+100...-100
0...32,5
+100...-100

Schnittstelle RS 232C, DSub 9p. Stift für Nullmodemkabel

EMV EN 50081-2, EN 50082-2

Anschluss Schraubklemmen 0,2...2,5 mm², steckbar

Anschlussleitungen [mm2] 0,5 gemeinsam abgeschirmt (AWG 20)

Leitungslänge [m] 50

Optionen

Technologiefunktionen Code1 Per Software einstellbare Übertragungsfunktion mit 10 Kompensationspunkten zur 
Linearisierung der Ventileigenschaften
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Aufbau

Signalflussdiagramm

Blockschaltplan
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Abmessungen

Abmessungen / Parametrier-Software

ProPxD Parametrier-Software

Die Software ProPxD gestattet eine komfortable Einstel-

lung der anwendungsspezifischen Parameter für das 

Ventil. Auf der übersichtlichen Eingabeoberfläche können 

die Parameter angezeigt und verändert werden. Das 

Speichern kompletter Parametersätze ist ebenso möglich 

wie das Ausdrucken oder Speichern als Text-Datei zur 

weitergehenden Dokumentation. Gespeicherte Parame-

tersätze können geladen und auf andere Ventile übertra-

gen werden. Dort werden sie ausfallsicher gespeichert 

und können jederzeit wieder abgerufen oder angepasst 

werden. 

Die Software kann unter www.parker.com/propxd kos-

tenlos heruntergeladen werden.

Merkmale:

s฀ +OMFORTABLES฀%DITIEREN฀ALLER฀0ARAMETER

s฀ $ARSTELLUNG฀UND฀$OKUMENTATION฀VON฀0ARAMETERSÊTZEN

s฀ 3PEICHERN฀UND฀,ADEN฀VON฀OPTIMIERTEN฀0ARAMETEREIN-

stellungen

s฀ ,AUFFÊHIG฀MIT฀SÊMTLICHEN฀7INDOWS®-Betriebssystemen 

ab Windows® XP

s฀ %INFACHE฀+OMMUNIKATION฀ZWISCHEN฀0#฀UND฀%LEKTRONIK฀
über serielle Schnittstelle RS232C
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Kenndaten / Bestellschlüssel

Parker Elektronikmodule Serie PID00A-40* für Tragschie-

nenmontage sind kompakt, schnell zu montieren und 

über steckbare Schraubanschlüsse einfach zu verdrah-

ten. Der digitale Schaltungsaufbau bietet, neben guter 

Reproduzierbarkeit, optimale Anpassung der Regelstruk-

tur über ein komfortables Bedienprogramm. Die Elektro-

nik kann sowohl vor Stetigventile mit integrierter Elektro-

nik als auch vor Ventilverstärkermodule der Serie P*D 

geschaltet werden.

Eigenschaften der Steuerelektronik

s฀ %RWEITERTER฀0)$
2EGLER

s฀ 'ESCHWINDIGKEITSREGELUNG฀MIT฀0OSITIONSSENSOR฀MÚGLICH

s฀ $IGITALER฀3CHALTUNGSAUFBAU

s฀ !USGANGSSTUFE฀MIT฀VERSCHIEDENEN฀3IGNALOPTIONEN

s฀ 3TATUSAUSGANG

s฀ 6IER
1UADRANTEN
2AMPENFUNKTION

s฀ 3TATUSANZEIGE

s฀ 0ARAMETRIERUNG฀àBER฀SERIELLE฀3CHNITTSTELLE฀23���#

s฀ !NSCHLUSS฀àBER฀STECKBARE฀3CHRAUBKLEMMEN

s฀ +OMPATIBEL฀ZU฀DEN฀EINSCHLÊGIGEN฀EUROPÊISCHEN฀%-6

Vorschriften

s฀ /PTIONALE฀4ECHNOLOGIEFUNKTION฀u,INEARISIERUNGh

s฀ 0#฀ "EDIENPROGRAMM�฀ KOSTENLOS�฀ WWW�PARKER�COM�
euro_hcd – siehe 'Support' oder direkt unter www.

parker.com/propxd.

Elektronik-

modul

Zusatz-

funktion

Min/Max-

Einstellung

Sollwerteingang

Auf-/Ab-Rampen

Regler

Universal

Bestellschlüssel

Technologie-

Funktion

Code Funktion

0 Standard

1 Linearisierung

A00PID 40

Konstr.-

stand
(bei Bestellung 

nicht erforderlich)
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Allgemein

Bauart Modulgehäuse für Aufschnappmontage auf Tragschiene nach EN 50022

Gehäusematerial Polycarbonat

Brennbarkeitsklasse V0 n. UL 94

Einbaulage beliebig

Umgebungstemperatur [°C] -20 ... +60

Schutzart IP 20 nach EN 60529
MTTF

D
-Wert [Jahre] 150

Gewicht [g] 160

Elektrisch

Einschaltdauer ED [%] 100

Versorgungsspannung  [VDC] 18...30, Welligkeit < 5 % eff., stoßspannungsfrei

Stromaufnahme max. [mA] 100

Vorsicherung [mA] 500
Eingangssignaloptionen [V]

[mA]
[mA]

+10...0...-10, Welligkeit < 0,01 % eff., stoßspannungsfrei, Ri = 100 kOhm
+20...0...-20, Welligkeit < 0,01 % eff., stoßspannungsfrei, Ri = 200 Ohm
4...12...20, Welligkeit < 0,01 % eff., stoßspannungsfrei, Ri = 200 Ohm
<3,6 mA = Ausgangssignal Aus,
>3,8 mA = Ausgangssignal Ein (nach NAMUR NE43)

Signalauflösung Eingang [%] 0,025

Differenzsignal Eingang max. [V] 30 für Anschlüsse 5 und 6 gegen PE (Anschluss 8)

Statussignal [V] 0...0,5: Aus / Ub: Ein / belastbar < 15 mA

Freigabesignal [V] 0...1: Aus / 5...30: Ein / Ri = 100 kOhm

Monitorsignal [V] +10...0...-10, belastbar <5 mA, Signalauflösung 0,4 %
Ausgangssignaloptionen
 

[V]
[mA]
[mA]
[mA]

+10...0...-10, belastbar < 15 mA
+20...0...-20, Ra < 500 Ohm
+50...0...-50, Ra < 200 Ohm
4...12...20, Ra < 500 Ohm

Signalauflösung Ausgang [%] 0,025

Potentiometerspeisung [V] +10/-10 2 %, belastbar < 15 mA

Sensorspeisung [V] 18...30 (Ub), belastbar < 100 mA
Einstellbereiche  Min
 Max
 Rampe
 Nullpunkt

[%]
[%]
[s]

[%]

0...50
50...100
0...32,5
+100...-100

Schnittstelle RS 232C, DSub 9p. Stift für Nullmodemkabel

EMV EN 50081-2, EN 50082-2

Anschluss Schraubklemmen 0,2...2,5 mm2, steckbar

Anschlussleitungen [mm2] 0,5 gemeinsam abgeschirmt (AWG 20)

Leitungslänge max. [m] 50

Optionen

Technologiefunktion Code 1 Per Software einstellbare Übertragungsfunktion mit 10 Kompensationspunkten zur 
Linearisierung der Ventileigenschaften

Technische Daten
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Aufbau

Signalflussdiagramm

Blockschaltplan
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Abmessungen / Parametrier-Software

Abmessungen

ProPxD Parametrier-Software

Die Software ProPxD gestattet eine komfortable Einstel-

lung der anwendungsspezifischen Parameter für das 

Ventil. Auf der übersichtlichen Eingabeoberfläche können 

die Parameter angezeigt und verändert werden. Das 

Speichern kompletter Parametersätze ist ebenso möglich 

wie das Ausdrucken oder Speichern als Text-Datei zur 

weitergehenden Dokumentation. Gespeicherte Parame-

tersätze können geladen und auf andere Ventile übertra-

gen werden. Dort werden sie ausfallsicher gespeichert 

und können jederzeit wieder abgerufen oder angepasst 

werden. 

Die Software kann unter www.parker.com/propxd kos-

tenlos heruntergeladen werden.

Merkmale:

s฀ +OMFORTABLES฀%DITIEREN฀ALLER฀0ARAMETER

s฀ $ARSTELLUNG฀UND฀$OKUMENTATION฀VON฀0ARAMETERSÊTZEN

s฀ 3PEICHERN฀UND฀,ADEN฀VON฀OPTIMIERTEN฀0ARAMETEREIN-

stellungen

s฀ ,AUFFÊHIG฀MIT฀SÊMTLICHEN฀7INDOWS®-Betriebssystemen 

ab Windows® XP

s฀ %INFACHE฀+OMMUNIKATION฀ZWISCHEN฀0#฀UND฀%LEKTRONIK฀
über serielle Schnittstelle RS232C
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Großes Antriebsspektrum

s฀฀ 6ENTILE
  -  Proportional-Wegeventile

  -  Proportional-Druckbegrenzungs- und 

  Druckreduzierventile

  -  Stromventile

s฀฀ !NTRIEBE
  -  Zylinder

  -  Drehantriebe

  -  Motoren

Einsatzgebiete

s฀฀0OSITIONS
฀ UND฀ +RAFTREGELUNG฀ VON฀ ,INEARACHSEN฀ UND฀
Drehantrieben

s฀ 0OSITIONS
฀UND฀+RAFTREGELUNG฀VON฀0RESSENACHSEN
s฀ 3YNCHRONLAUF฀VON฀BIS฀ZU฀��฀!CHSEN

Anwendungen

s฀ 6ORSCHUBACHSEN
s฀ 0RESSENZYLINDER
s฀ 7ALZENSPALTREGELUNGEN
s฀ $RUCKGUSSMASCHINEN
s฀ !NWENDUNGSSPEZIlSCHE฀3OFTWARE
0AKETE฀AUF฀!NFRAGE

Der Compax3F ist Teil der Servoantriebsfamilie Compax3 

von Parker Hannifin. Er ist speziell auf die Anforderungen 

der Elektro-Hydraulik zugeschnitten und wurde insbe-

sondere für die Positions- und Kraftregelung elektrohy-

draulischer Antriebe entwickelt.

Allgemeines / Bestellschlüssel

Hinweis:

Für Unterstützung bei Ihren Anwendungen und kun-

denspezifische Software kontaktieren Sie bitte Ihre 

lokale Parker Vertretung.

OptionenSerie Interface

Bestellschlüssel

Code Interface T11 T30 T40

I11 Digital Eingang/Ausgang s s

I12 Digital Eingang/Ausgang s

I20
Profibus DP V0/V1/V2 

(12 Mbit/s)
s s s

I21 CANopen s s

I22 DeviceNet s s

I30 PowerLink s s

I31 EtherCAT s s

I32 Profinet s s s

Code Technologiefunktionen

T11
Positionieren/Druck- 

Kraftregelung

T30

Bewegungssteuerung 

programmierbar nach 

IEC61131

T40
Elektronische 

Kurvenscheibe

Code Optionen

M00 Standard

M10
Erweiterung 12 digitale 

E/As & HEDA (Motionbus)

M11 HEDA (Motionbus)

M12
Erweiterung 12 digitale 

E/As

Technologie-
funktionen

Anschlussset für Compax3F im Lieferumfang enthalten.

Komplettset mit Gegensteckern (X1, X2 und X3) zu Compax3-An-

schlüssen, spezielle Schirmklemme und Rastfuß für Tragschiene.

D2C3 F001 F12
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Technische Daten

Funktion Bewegungsteuerung mit Bewegungsprofilen, geeignet für Positions- und Kraft-/Druckregelung 

Gehäuse / Schutzart Geschlossenes Metallgehäuse, Isolation nach VDE 0160 / IP 20

Spannungsbereich [VDC]

  Stromaufnahme [A]

21...27, Welligkeit <1VSS

0,8 für das Gerät + 100 mA je dig. Ausgang

Unterstützte Feedback-Systeme s฀!NALOG฀�����M!�฀�����฀M!�฀���฀6฀
s฀3TART
3TOP
3CHNITTSTELLE฀
s฀33)
3CHNITTSTELLE฀
s฀%N$AT���
3CHNITTSTELLE฀
s฀�633฀�MAX�฀���฀K(Z	฀)NTERFACE�฀����฀"IT฀�฀-A�STABSTEILUNG฀
s฀44,฀�23���	฀�MAX�฀�฀-(Z	�฀INTERNE฀6ERVIERFACHUNG฀DER฀!UmÚSUNG

Sollwertgenerator s฀2UCKBEGRENZTE฀2AMPEN
s฀7EGANGABE฀IN฀)NKREMENTEN�฀MM�฀INCH฀BZW�฀VARIABEL฀DURCH฀3KALIERUNGSFAKTOR
s฀6ORGABE฀VON฀'ESCHWINDIGKEIT�฀"ESCHLEUNIGUNG�฀6ERZÚGERUNG฀UND฀2UCK
s฀+RAFT
�$RUCKANGABE฀IN฀.�฀BAR�฀PSI฀BZW�฀VARIABEL฀DURCH฀3KALIERUNGSFAKTOR

Überwachungsfunktionen s฀3PANNUNGSBEREICH
s฀3CHLEPPFEHLERàBERWACHUNG
s฀(ARD
฀UND฀3OFTWARE฀%NDSCHALTER

Ein- und Ausgänge s฀�฀3TEUEREINGÊNGE�฀��฀6฀$#฀�฀��฀K/HM
s฀�฀3TEUERAUSGÊNGE�฀!KTIV฀()'(฀�฀KURZSCHLUSSFEST฀�฀��฀6฀�฀���฀M!
s฀�฀ANALOGE฀3TROMEINGÊNGE฀���฀"IT	
s฀�฀ANALOGE฀3PANNUNGSEINGÊNGE฀���฀"IT	
s฀�฀ANALOGE฀!USGÊNGE฀���฀"IT�฀3TROM฀ODER฀3PANNUNG	฀PAARWEISE฀UMSCHALTBAR

RS232 / RS485 (umschaltbar)

  RS232:

  

  RS485 (2 oder 4-Draht):

s฀������฀"AUD฀
s฀7ORTBREITE฀�฀"IT�฀�฀3TART
�฀�฀3TOPBIT฀
s฀(ARDWAREHANDSHAKE฀8/.�฀8/&&฀
s฀�����฀������฀������฀�����฀ODER฀������฀"AUD฀
s฀7ORTBREITE฀���"IT�฀�฀3TART
�฀�฀3TOPBIT฀
s฀0ARITY฀�ZUSCHALTBAR	฀EVEN�ODD

Bussysteme s฀0ROlBUS฀$0฀6�
6�฀�)��	�฀��-BIT�S�฀02/&)DRIVE
0ROlL฀!NTRIEBSTECHNIK฀
s฀#!.OPEN฀�#I!$3���	฀�)��	
s฀$EVICE.ET฀�)��	
s฀0OWER,INK฀�)��	
s฀%THER#!4฀�)��	
s฀0ROlNET฀�)��	

CE-Konformität s฀%-6
3TÚRAUSSENDUNG�'RENZWERTE฀FàR฀)NDUSTRIEBEREICH฀NACH฀%.��฀���
�฀ERSTE฀5MGEBUNG฀
 (Wohn-, Gewerbebereich), Klasse A über integrierte Filter bis max. 10 m Kabellänge, 

 anderenfalls mit externen Filter

s฀%-6
3TÚRFESTIGKEIT�'RENZWERTE฀FàR฀)NDUSTRIEBEREICH฀NACH฀%.��฀���
�

Isolationsanforderungen s฀3CHUTZKLASSE฀)฀NACH฀%.฀�����฀�6$%฀����฀4EIL฀�	
s฀"ERàHRUNGSSCHUTZ�฀NACH฀$).฀6$%฀�����฀4EIL฀���
s฀ÃBERSPANNUNG�฀3PANNUNGSKATEGORIE฀)))฀NACH฀($฀���฀�6$%฀����
�	
s฀6ERSCHMUTZUNGSGRAD฀�฀NACH฀($฀���฀�6$%฀����฀4EIL฀�	฀UND฀%.฀�����฀�6$%฀����฀4EIL฀�	

Umweltbedingungen

 Allgemeine Umweltbedingungen

 nach EN 60 721-3-1 bis 3-3

s฀+LIMA฀�4EMPERATUR�,UFTFEUCHTE�,UFTDRUCK	
s฀+LASSE฀�+�

 Zulässige 

 Umgebungstemperaturen

s฀"ETRIEB�฀�฀BIS฀���฀ #฀+LASSE฀�+�฀
s฀,AGERUNG�฀
��฀BIS฀���฀ #฀+LASSE฀�+�฀
s฀4RANSPORT�฀
��฀BIS฀���฀ #฀+LASSE฀�+�

 Zulässige Feuchtebeanspruchung:

 keine Betauung 

s฀"ETRIEB�฀��฀��฀�฀+LASSE฀�+�
s฀,AGERUNG�฀��฀��฀�฀+LASSE฀�+�฀฀฀฀฀฀฀฀฀�2ELATIVE฀,UFTFEUCHTIGKEIT	฀
s฀4RANSPORT�฀��฀��฀�฀+LASSE฀�+�

 Aufstellhöhe <=1000m über NN

  mit 100 % Belastbarkeit

s฀GRÚ�ERE฀(ÚHE฀AUF฀!NFRAGE
s฀$ICHTIGKEIT฀3CHUTZART฀)0��฀NACH฀%.฀��฀���

EMV - Grenzwerte s฀%LEKTROMAGNETISCHE฀6ERTRÊGLICHKEIT฀�%-6	฀n฀4EIL฀�
��฀&ACHGRUNDNORMEN�฀&ACHGRUNDNORM฀
 EMV-Störaussendung DIN EN 61000-6-4 (Ausgabe 2002-08) 

฀ 3TÚRAUSSENDUNG฀FàR฀)NDUSTRIEBEREICH฀�)%#฀�����
�
�������฀MODIlZIERT	�฀$EUTSCHE฀&ASSUNG฀
 EN 61000-6-4:2001

s฀%LEKTROMAGNETISCHE฀6ERTRÊGLICHKEIT฀�%-6	฀n฀4EIL฀�
��฀&ACHGRUNDNORMEN�฀3TÚRFESTIGKEIT฀FàR฀)NDUSTRIE

฀ BEREICH฀�)%#฀�����
�
�������฀MODIlZIERT	�฀.ORM฀%.฀�����
�
�฀HAT฀.ORM฀%.฀�����
�฀ERSETZT�
 EMV-Störfestigkeit DIN EN 61000-6-2 (Ausgabe 2002-08)

UL – Zulassung USL nach UL508 (verzeichnet) / CNL nach C22.2 Nr.: 142-M1987 (verzeichnet)

Zertifiziert: E-File-Nr.: E198563

Gewicht  [kg] 2,0
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Applikationsbeispiel

Option

24V Versorgung

Feldbus
9-pol. Sub-D

+24V

GND24V

Ref

I/O

RS 232

Feedback

x12

x11

x10

x1

x2

x3

x13

RS 485

24V

GND

IN0+

IN0-

24V

GND

IN1+

IN1-

24V

GND

IN2+

IN2-

24V

GND

IN3+

IN3-

I/Uout0

GND0

I/Uout1

GND1

I/Uout2

GND2

I/Uout3

GND3

Iout0

GND

Iout1

GND

Analog In

Analog Out

Power

IN4+

IN4-

IN5+

IN5-

x23

n

I

S

S

U

U

p

I

p

A B

TP

A B

TP

Abmessungen

130

155

40

65 7,5

2
36

1
5
0

2
1
6

2
2
217,5

8080

2
3
6

Applikationsbeispiel / Abmessungen
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s฀฀#OMPAX�฀3ERVO-ANAGER
  - Intuitive Bedienoberfläche

  - Wizard-Technologie

  - Online-Hilfe

  - Oszilloskop-Funktion

  - Optimale Abstimmung kompletter mechatronischer  

 Systeme

s฀฀6ENTIL
฀UND฀!NTRIEBSMANAGER
  - Alle technischen Daten von Parker Ventilen, 

  Zylindern und Motoren bereits hinterlegt

 - Zusätzlich unterstützt Sie der Compax3F-Hydraulik

   Manager bei der Konfiguration beliebiger Ventile und 

 Antriebe.

Kostenloser Software Download unter: 

www.compax3.com

Bediengeräte 

Bediengeräte für alle Text- und Grafikanwendungen im 

industriellen Umfeld, von 2-zeilig bis Touch-Panel, mit 

den Feldbussen: 

- Profibus DP

- CANopen

- DeviceNET

- Interbus-S 

Weitere Informationen finden Sie im POP: "Parker Ope-

rator Panels". Download unter www.parker-eme.com/pop.

Neben den Treibern für Compax3/ Compax3 power PLmC 

können Treiber für andere SPS-Produkte auf Anfrage 

integriert werden.

 ActiveX-Plugin zur Anbindung an die Office-Welt

s฀฀/FlCE
7ELT฀UND฀)NDUSTRIEBEREICH฀WACHSEN฀IMMER฀DICH-

ter zusammen. 

s฀฀.UTZEN฀VON฀!CTIVE8฀4ECHNOLOGIEN฀ZUR฀EINFACHEN฀)NTE-

gration in Office-Applikationen

Projektierung, Inbetriebnahme, Programmierung Servicemodul

s฀฀(INTERGRUNDBELEUCHTETES฀!UFSTECKMODUL�฀�฀:EILEN฀MIT฀
je 16 Zeichen Text-Display

s฀฀%INFACHE฀-ENà
&àHRUNG฀àBER฀�฀4ASTEN
   - Anzeigen von Statuswerten und

   - Fehlermeldungen im Klartext

s฀฀­NDERN฀VON฀0ARAMETERN�฀(ANDFAHREN

Interface - Feldbusse 

s฀ 0ROlBUS฀$0฀
s฀฀#!.OPEN฀�#I!$3���	฀
s฀฀$EVICE.ET฀
s฀฀0OWER,INK฀
s฀฀%THER#!4฀
s฀ 0ROlNET
s฀฀!DRESSE฀àBER฀$IP
3CHALTER฀EINSTELLBAR

Allgemeines
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Anbinden von externen Ein-/Ausgängen mit dem 

Parker E/A-System (PIO) 

Über CANopen lassen sich weitere externe digitale und 
analoge Ein- und Ausgabemodule integrieren.

Internationale Standards in der Programmierung 

s฀฀0ROGRAMMIERSYSTEM฀
 - CoDeSys 
s฀฀0ROGRAMMIERSPRACHE฀
 - IEC61131-3 
 - Funktionsbausteine nach PLCopen

Allgemeines / Regelungstechnik

Ruckbegrenzte Sollwertgenerierung

s฀฀3CHONENDER฀5MGANG฀MIT฀DEM฀BEWEGTEN฀'UT
s฀฀%RHÚHUNG฀ DER฀ ,EBENSDAUER฀ VON฀ MECHANISCHEN฀ %LE-

menten
s฀฀ÃBERSCHWINGFREIES฀0OSITIONIEREN฀MÚGLICH
s฀฀7ENIGER฀!NREGUNG฀FàR฀%LASTIZITÊT฀DER฀-ASCHINE

Regelung

a) Allgemein

s฀฀ �฀2EGELKREISE฀PRO฀!CHSE฀ FàR฀KOMBINIERTE฀0OSITIONS
฀
und Kraft-/Druckregelung

Inbetriebnahme/Regleroptimierung

s฀฀#OMPAX�&
(YDRAULIK-ANAGER฀
  - Alle benötigten technischen Daten von Parker Ventilen  

 und Antrieben bereits hinterlegt
 - zusätzlich unterstützt
s฀฀4ESTBEWEGUNG฀ZUR฀2EGLEREINSTELLUNG
s฀฀/PTIMIERUNG฀MIT฀INTEGRIERTER฀/SZILLOSKOP
&UNKTION
s฀ !UTOMATISCHE฀2EGLERVORAUSLEGUNG฀MÚGLICH

b) Positionsregler

s฀฀ !UTOMATISCHER฀2EGLERENTWURF฀FàR฀0OSITIONSREGLER
  - Anwenderorientierte Optimierungsparameter
s฀฀ 6ORSTEUERUNG฀VON฀'ESCHWINDIGKEIT฀UND฀"ESCHLEUNI-

GUNG�฀DADURCH
  - Optimierung des Führungsverhaltens
  - Minimierung des Schleppfehlers

c) Kraft-/Druckregler

s฀฀ 0)$
2EGLER฀MIT฀'ESCHWINDIGKEITSAUFSCHALTUNG

d) 2-Achsen-Gleichlauf und hydraulikspezifische 

Funktionen

s฀฀ 2EALISIERUNG฀VON฀UNTERSCHIEDLICHSTEN฀3CHALTUNGSKON-
zepten mit bis zu 4 Proportionalventilen

s฀฀ ,INEARISIERUNGSFUNKTIONEN
  - Berücksichtigung des Flächenverhältnisses bei 

Differenzialzylindern
  - Invertierung der Ventilstellgröße
  - Kompensation des Lastdrucks (zusätzlich Druck-

sensoren erforderlich)
  - Korrektur der nichtlinearen Ventilkennlinie
  - Überdeckungskompensation
  - Ventilnullpunkt
  - Stellgrößenfilter
  - Stellgrößenbegrenzung
  - Alle Funktionen für jedes Ventil einzeln verfügbar
  - Automatische Parametrierung durch Komponenten-

auswahl im Compax3 ServoManager

e) Anwendungsspezifische Software auf Anfrage
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x  = Standard

O = Optional

* = Auf Anfrage

Technologiefunktionen

Technologiefunktion T11 T30 T40

Satztabellen bis ca. 31 Bewegungsprofile x

Absolute/relative Positionierung x x x

Kraft-/Druckregelung x x x

Elektronisches Getriebe x x x

Dynamisches Positionieren x x x

Hydraulikspezifische Regelungstechnik x x x

Markenpositionierung x x x

Programmierbar nach IEC61131-3 x x

Programmiersystem CoDeSys x x

Bis zu 6000 Anweisungen x x

Rezepttabelle mit 288 Variablen x x

PLCopen x x

Markensynchronisierung x

Nockenschaltwerk x

Kurvenprofile x

Ein-/Auskoppelfunktion x

Anwendungsspezifische Software-Pakete * O O

Digitale E/As (RS232/485) x x x

Profibus O O O

CANopen O O

DeviceNet O O

Ethernet Powerlink O O

EtherCAT O O

Profinet O O O
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Vorteile: 

s Keine Programmierkenntnisse erforderlich

s฀ 3ATZTABELLEN฀MIT฀VERSCHIEDENEN฀&AHRSÊTZEN
s฀ 6OLLER฀2EGLERUMFANG฀VERFàGBAR
s฀ &àR฀ VIELE฀ !NWENDUNGEN฀ DIE฀ OPTIMALE฀ 'RUNDLAGE฀ FàR฀

eine leistungsfähige Bewegungsautomation

Funktionsumfang T11

s฀ 3ATZTABELLEN฀ZUM฀0OSITIONIEREN฀BZW�฀+RAFT
�฀$RUCKREGELN฀
mit bis zu 31 Bewegungsprofilen:

 - Absolute/ relative Positionierung

 - Kraft-/ Druckregelung

 - Geschwindigkeitsregelung

 - Elektronisches Getriebe

s฀ ÃBERLAGERTE฀0OSITIONS
฀UND฀+RAFTREGELUNG฀
s฀ 2EGLERUMSCHALTUNG฀ ZWISCHEN฀ 0OSITIONS
฀ UND฀ +RAFT
�

Druckregelung

Erweiterter Funktionsumfang 

s฀ !BSOLUTE฀+RAFTREGELUNG฀
s฀ ÃBERLAGERTE฀0OSITIONS
฀UND฀+RAFTREGELUNG฀
s฀ 2EGLERUMSCHALTUNG฀ ZWISCHEN฀ 0OSITIONS
฀ UND฀ +RAFT
�

Druckregelung 

s฀฀�
!CHSEN
'LEICHLAUF฀

Absolute/relative Positionierung 

Ein Bewegungssatz definiert eine komplette Bewegung 

mit sämtlichen einstellbaren Parametern. 

1. Zielposition 

2. Verfahrgeschwindigkeit 

3. Maximale Beschleunigung 

4. Maximale Verzögerung 
5. Maximaler Ruck

Bewegung anhalten 

Der Stop-Satz bricht den laufenden Bewegungssatz ab. 

Dynamisches Positionieren 

Während einer Positionierung können Sie zu einem 
neuen Bewegungsprofil wechseln. Es erfolgt ein dyna-
mischer Übergang.

Elektronisches Getriebe 

Synchron zu einer Leitachse mit beliebigem Überset-
zungsverhältnis verfahren. Die Position der Masterachse 
kann erfasst werden über: 
s฀฀���฀6฀!NALOGEINGANG฀
s฀฀3CHRITT
�฀2ICHTUNGSEINGANG฀
s฀฀DEN฀%NCODER
%INGANG฀ODER฀
s฀฀(%$!�฀BEI฀#OMPAX�
-ASTER

Markenbezogenes Positionieren 

Beim markenbezogenen Positionieren werden 2 Bewe-
gungen definiert: 
s฀฀2EG3EARCH�฀ 3UCHE฀ EINES฀ EXTERNEN฀ 3IGNALS฀ n฀ EINER฀

-ARKE�฀Z�฀"�฀EINE฀+ENNZEICHNUNG฀AUF฀EINEM฀0RODUKT฀
s฀฀2EG-OVE�฀-IT฀DEM฀EXTERNEN฀3IGNAL฀WIRD฀DIE฀3UCHBE-

wegung unterbrochen, und es folgt ohne Übergang die 
2. Bewegung um einen Offset. 

s฀฀'ENAUIGKEIT฀DER฀-ARKENERFASSUNG�฀���S

Technologiefunktion T11
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Beispiel einer Bus-Interface gesteuerten IEC61131-Anwendung

Compax3 in der Ausführung Positionieren nach PLCopen 

ist aufgrund seiner hohen Flexibilität und Leistungsfähigkeit 

für viele Anwendungen die optimale Grundlage für eine 

leistungsfähige dezentrale Bewegungsautomation.

Positionieren mit Funktionsbausteinen nach 

PLCopen

s฀ 0ROGRAMMIERBAR฀NACH฀)%#�����
�
s฀฀0ROGRAMMIERSYSTEM�฀#O$E3YS
s฀฀"IS฀ZU฀����฀!NWEISUNGEN
s฀฀���฀��฀"IT
6ARIABLEN�฀���฀��฀"IT
6ARIABLEN
s฀฀2EZEPTTABELLE฀MIT฀���฀6ARIABLEN
s฀฀�฀��"IT฀2ETAIN
6ARIABLEN�฀�฀��฀"IT฀2ETAIN
6ARIABLEN
s฀฀0,#OPEN
&UNKTIONSBAUSTEINE�
  - Positionieren: absolut, relativ, additiv, endlos

  - Maschinennull

  - Stop, Gerätefreigabe, Quit

  - Positionen, Gerätezustände, Achsfehler auslesen

  - Elektronisches Getriebe (MC_GearIn)

s฀฀)%#�����
�
3TANDARDBAUSTEINE�
  - Bis zu 8 Timer (TON, TOF, TP)

  - Trigger (R_TRIG, F_TRIG)

  - FlipFlops (RS, SR)

  - Zähler (CTU, CTD, CTUD)

s฀฀'ERÊTESPEZIlSCHE฀&UNKTIONSBAUSTEINE�
  - C3_Input: Digitale Eingänge lesen

  - C3_Output: Digitale Ausgänge schreiben

  - C3_ReadArray: Zugriff auf Rezepttabelle

s฀฀%IN
�!USGÊNGE�
  - 8 digitale Eingänge (24 V Pegel)

  - 4 digitale Ausgänge (24 V Pegel)

  - 6 analoge Eingänge (14 Bit)

  - 4 analoge Ausgänge (16 Bit)

  - Optionale Erweiterung um 12 digitale Ein-/Ausgänge

PLCopen-Funktionsbausteine

s฀฀!BSOLUTE฀0OSITIONIERUNG
s฀฀2ELATIVE฀0OSITIONIERUNG
s฀฀!DDITIVE฀0OSITIONIERUNG
s฀฀%NDLOSE฀0OSITIONIERUNG
s฀฀3TOP
s฀฀-ASCHINENNULL
s฀฀'ERÊTEFREIGABE
s฀฀'ERÊTEZUSTAND฀AUSLESEN
s฀฀!CHSFEHLER฀AUSLESEN
s฀฀1UITTIEREN฀VON฀&EHLERN
s฀฀!USLESEN฀DER฀AKTUELLEN฀0OSITION
s฀฀%LEKTRONISCHES฀'ETRIEBE
Beispiel einer Bus-Interface gesteuerten IEC61131-

Anwendung (siehe auch Grafik):

s฀฀�฀#ONTROLWÚRTER฀WERDEN฀AUF฀DEN฀ZYKLISCHEN฀+ANAL฀DES฀
Busses gelegt.

s฀฀$IE฀ 0OSITIONSSÊTZE฀ �0OSITION�฀ 'ESCHWINDIGKEIT�฀ "E-

schleunigung, ...) werden in einer Tabelle (Array) ab-

gelegt.

s฀฀ÃBER฀#ONTROLWORT?�฀WIRD฀DER฀GEWàNSCHTE฀0OSITIONSSATZ฀
ausgewählt.

s฀฀$IE฀EINZELNEN฀"ITS฀DES฀#ONTROLWORT?�฀STEUERN฀DIE฀0O-

sitionierungen.

s฀฀%INE฀2àCKMELDUNG฀ERFOLGT฀àBER฀EIN฀3TATUSWORT�฀WELCHES฀
auf dem zyklischen Kanal des Busses liegt.

Technologiefunktion T30
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Allgemein

Zusätzlich zu den Funktionen des T30 können mit dem 
Compax3 T40 mechanische Kurvenscheiben und No-
ckenschaltwerke elektronisch nachgebildet werden. Die 
v%LEKTRONISCHE฀+URVENSCHEIBE
4��h฀WURDE฀INSBESONDERE฀
optimiert
s฀฀FàR฀DEN฀6ERPACKUNGSMASCHINENBAU�฀
s฀฀FàR฀DIE฀$RUCKINDUSTRIE฀SOWIE
s฀฀FàR฀ ALLE฀ !NWENDUNGEN�฀ IN฀ DENEN฀ EINE฀ MECHANISCHE฀

Kurvenscheibe durch eine flexible, zyklisch arbeitende 
elektronische Lösung ersetzt werden soll.

Es lassen sich diskontinuierliche Materialzufuhr, fliegende 
Messer und ähnliche Antriebsapplikationen auch tech-
nologieübergreifend mit elektro-hydraulischen und 
elektro-mechanischen Antrieben realisieren.
Der Compax3 T40 unterstützt reale und virtuelle Master-
bewegungen. Darüber hinaus kann der Anwender fliegend 
auf andere Kurven oder Kurvensegmente umschalten.
Programmiert wird in gewohnter Umgebung der IEC61131-
3. Mit den Cam-Funktionsbausteinen und dem CamDesi-
gner lassen sich Kurvenscheiben-Applikationen einfach 
lösen.

Funktionen T40

s฀฀4ECHNOLOGIEFUNKTION฀4��฀ KOMPLETT฀ INTEGRIERT฀ UND฀ VER-
fügbar

s฀฀-ASTERPOSITIONSERFASSUNG
s฀฀-ARKENSYNCHRONISIERUNG
s฀฀.OCKENSCHALTWERK
s฀฀%IN
฀UND฀!USKOPPELFUNKTION
s฀฀+URVENPROlLE
s฀฀+URVENSPEICHER

Masterpositionserfassung

s฀฀%RFASSUNG฀àBER฀)NKREMENTALENCODER
s฀฀%RFASSUNG฀àBER฀DEN฀%CHTZEITBUS฀(%$!
s฀฀6IRTUELLER฀-ASTER
Über eine 2. Achse im IEC-Programm lässt sich ein Be-
wegungsprofil programmieren, welches einem oder 
mehreren Slaves als Masterbewegung dient.

Technologiefunktion T40

Markensynchronisierung

s฀฀-ASTER
฀ODER฀3LAVE
ORIENTIERT฀ �GLEICHZEITIG�฀KURVENUN-
abhängig)

s฀฀(OCHGENAUE฀ -ARKENERFASSUNG฀ �'ENAUIGKEIT฀ ���S�฀
Touchprobe)

Nockenschaltwerk

s฀฀��฀.OCKEN฀MIT฀JEWEILS฀EIGENER฀1UELLE
s฀฀�฀SCHNELLE฀.OCKEN฀����฀�S฀JE฀.OCKE	�฀3TANDARD�฀���฀�S
s฀฀��฀SERIELLE฀.OCKEN�฀��MS�.OCKENZYKLUS฀����฀MS�.OCKE	
s฀฀4OTZEITKOMPENSIERTE฀.OCKEN�฀3IE฀GEBEN฀DIE฀6ERZÚGE-

RUNGSZEIT฀ )HRER฀ 3CHALTGLIEDER฀ AN�฀ #OMPAX�฀ SETZT฀ DIE฀
Nocken entsprechend zeitlich früher.
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Technologiefunktion T40

Kurvenprofile

Aufteilung in bis zu 20 Kurvensegmente möglich, dadurch:
s฀฀.AHEZU฀ BELIEBIGES฀ +URVENVERKETTEN฀ �VORWÊRTS฀ UND฀

rückwärts)
s฀฀&REIPROGRAMMIERBARES�฀EREIGNISGESTEUERTES฀+URVENVER-

zweigen
s฀฀+URVENSEGMENTE฀UND฀KOMPLETTE฀+URVENPROlLE฀SKALIERBAR

Kurvenspeicher

s฀฀��฀���฀3TàTZSTELLEN฀�-ASTER�3LAVE	฀IM฀��฀"IT
&ORMAT
s฀฀(OHE฀EFFEKTIVE฀3TàTZSTELLENZAHL฀DURCH�฀
  - Nicht äquidistante Stützstellen der Master- und Slave- 

 Koordinaten (netzausfallsicher gespeichert)
  - Lineare Interpolation zwischen den Stützstellen
s฀฀+URVENSPEICHER฀FàR฀BIS฀ZU฀��฀+URVEN

Ein- und Auskoppelfunktionen

s฀฀-ITTELS฀3OLLWERTGENERATOR
s฀฀-ITTELS฀ÃBERBLENDFUNKTION
s฀฀/HNE฀$REHZAHLàBERHÚHUNG฀àBER฀MEHRERE฀-ASTERZYKLEN
s฀฀.AHEZU฀FREIES฀'ESTALTEN฀DER฀%IN
฀UND฀!USKOPPELBEWE-

gung
s฀฀-ASTERGEFàHRTE฀+OPPELBEWEGUNG
s฀฀"ELIEBIGE฀3TILLSTANDSPOSITION
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Schnittstellen

Anbinden von übergeordneten Steuerungen 

a) Steuern über digitale Ein-/Ausgänge, Compax3 

I11T30 / I11T40 / I12T11

Die digitalen E/As können optional um 12 E/As erweitert 
werden (Option M10 und M12).

b) Steuern über Profibus, Compax3 I20T11 / I20T30 / 

I20T40

Profibus-Kenndaten

DP-Versionen DPV0 / DPV1

Baudrate [MBit/s] bis 12

Profibus ID C320

c) Steuern über CANopen, Compax3 I21T30 / I21T40

CANopen-Kenndaten

Baudrate  [kBit/s] 20, 50, 100, 125, 250, 500, 800, 1000

Service-Data-Objekt SDO1

Prozess-Data-Objekte PDO1, ... PDO4

h) Dezentral steuern über CANopen, I21T30 / I21T40

  Mit externen Ein-/Ausgängen (PIO)

Über die CANopen Masterfunktionalität lassen sich ex-
terne digitale und analoge Ein- und Ausgangsmodule 
integrieren.
Dazu bieten wir das Parker E/A-System (PIO) an:
s฀฀#!.OPEN฀&ELDBUSKOPPLER�฀���฀M!��฀6�฀����฀M!��฀6
s฀฀$IGITALE฀%INGANGSKLEMMEN�฀�
�฀�
�฀�
+ANAL
s฀฀!NALOGE฀%INGANGSKLEMMEN�฀�
+ANAL฀��
��6	�฀�
+ANAL฀

(0-20 mA)

s฀฀$IGITALE฀!USGANGSKLEMME�฀�
�฀�
�฀�
+ANAL
s฀฀!NALOGE฀!USGANGSKLEMME�฀�
+ANAL฀��
��฀6�฀�
��฀M!�฀

+/-10 V)

d) Steuern über DeviceNet, 

  Compax3 l22T30 / l22T40 

DeviceNet Kenndaten

E/A - Daten bis zu 32 bytes

Baudrate [kBit/s] 125...500

Teilnehmer bis zu 63 Slaves

Ethernet Powerlink Kenndaten

Baudrate 100 Mbits (FastEthernet)

Zykluszeit ����฀�S�฀BIS฀���฀4EILNEHMER

e) Steuern über Ethernet Powerlink, 

  Compax3 l30T30 / l30T40 

EtherCAT Kenndaten

Baudrate 100 Mbits (FastEthernet)

Zykluszeit ����฀�S�฀BIS฀���฀4EILNEHMER

f)  Steuern über EtherCAT 

  Compax3 l31T30 / l31T40 

Profinet-Kenndaten

Profinet-Version Profinet IO (RT)

Übertragungsart 100 BASE-TX (Full Duplex)

Profinet ID C332

g) Steuern über Profinet l32T11 / l32T30 / l32T40
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Software Tool HydraulicsManager

s฀฀4ECHNISCHE฀ $ATEN฀ ALLER฀ 0ARKER฀6ENTILE�฀ :YLINDER฀ UND฀
Motoren bereits hinterlegt

s฀฀%INFACHES฀!NLEGEN฀VON฀+UNDEN
6ENTILEN�฀:YLINDERN฀UND฀
Motoren

Überprüfen des Bewegungsprofils

Kurvenerstellung mit dem integrierten CamEditor

C3 HydraulicsManager-Ventildatenbank

Software Tool CamDesigner

s฀฀!NERKANNTES฀+URVENERSTELLUNGSTOOL฀VON฀.OLTE฀MIT�
  - Standard oder erweitertem Funktionsumfang

  - Auswertung der Bewegungsprofile

  - Überprüfung der Antriebsdimensionierung

s฀฀ÃBERGANGSGESETZE฀AUS฀6$)
2ICHTLINIE฀����
  - Auswählen von Bewegungsgesetzen
  - In der Basic-Version des CamDesigners stehen 15  

 Bewegungsgesetze (der Rast-in-Rast Interpolations- 
 methode) zur Auswahl

Software Tool C3 ServoManager

Die Konfiguration erfolgt über einen PC mit Hilfe des 

Compax3-ServoManagers. 

s฀฀'EFàHRTE฀+ONlGURATION฀�7IZARD
BASIEREND	
  - Automatische Abfrage aller notwendigen Eingaben

  - Grafisch unterstützte Auswahl

s฀฀)NBETRIEBNAHME
-ODUS
  - Verfahren einzelner Achsen

  - Vordefinierte Profile

  - Komfortable Bedienung

  - Speichern von definierten Profilen

 - Reglervorauslegung möglich
s฀฀�
+ANAL฀/SZILLOSKOP฀INTEGRIERT
  - Signalverfolgung direkt am PC
  - Verschiedene Modi (single/normal/auto/roll).
  - Zoom-Funktion
  - Export als Bild oder als Tabelle (z.B. nach Excel)

Software Tools
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Software Tools

IEC61131-3 Programmiersprache

Die IEC61131-3 ist die einzige weltweit, unternehmens- 

und produktunabhängige, unterstützte Programmierspra-

che für industrielle Automationsgeräte.

s฀฀$IE฀)%#�����
�฀UMFASST฀GRAlSCHE฀UND฀TEXTUELLE฀0RO-

grammiersprachen:

  - Anweisungsliste

  - Strukturierter Text

  - Kontaktplan

  - Sequentielle Ablaufsprache

  - Funktionsplan

Integrierte Standards bieten:

  - Vertraute Programmierumgebung

  - Einheitliche Programmierung

Integrierte Standards reduzieren:

  - Entwicklungsaufwand

  - Wartungskosten

  - Softwarepflege

  - Schulungsaufwand

Integrierte Standards steigern:

  - Produktivität

  - Software-Qualität

  - Konzentration auf die Kernkompetenz

Beispiele

s฀ 0ROGRAMMENTWICKLUNG฀IN฀!7,

s฀ !NWEISUNGSLISTE฀�!7,	
   LD  A

   ANDN B

   ST  C
s฀ +ONTAKTPLAN

s฀ 3TRUKTURIERTER฀4EXT
    C := A AND NOT B

s฀ &UNKTIONSPLAN
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Software Tools

Parker isT฀-ITGLIED฀DER฀u#O$E3YS฀!UTOMATION฀!LLIANCEh�

Funktionsbausteine nach PLCopen

PLCopen ist eine firmen- und produktunabhängige Or-

ganisation, die die Programmiersprache IEC61131-3 

maßgeblich unterstützt. Zu ihren speziellen Aufgaben 

gehört auch die Definition von grundlegenden bewe-

gungsrelevanten Abläufen. PLCopen setzt sich aus An-

wendern und Herstellern von Automatisierungskompo-

nenten zusammen.

0ARKER฀(ANNIlN฀IST฀AKTIVES฀-ITGLIED฀DER฀4ASK฀&ORCE฀u-O-

TION฀#ONTROLh�฀$ER฀!NWENDER฀VON฀0ARKER฀!NTRIEBSTECHNIK฀
hat damit den großen Vorteil, stets von den aktuellsten 

Entwicklungen der PLCopen zu profitieren.

Professionelles Entwicklungstool CoDeSys

CoDeSys ist eine Entwicklungsumgebung zur Program-

mierung, die Ihnen eine deutliche Zeitersparnis bei der 

Erstellung Ihrer Applikationen bringt.

s฀฀%INE฀DER฀LEISTUNGSFÊHIGSTEN฀%NTWICKLUNGSUMGEBUN฀GEN�฀
weltweit etabliert

s฀฀5NIVERSELLE฀ 0ROGRAMMIERPLATTFORM฀ FàR฀ VERSCHIEDENE฀
Geräte

s฀฀6ISUELLE฀%LEMENTE
s฀฀"IBLIOTHEKSMANAGEMENT฀FàR฀BENUTZERDElNIERTE฀!NWEN-

dungen

s฀฀+ONTEXTSENSITIVER฀(ILFEASSISTENT
s฀฀$ATENAUSTAUSCH฀ ZWISCHEN฀ 'ERÊTEN฀ VERSCHIEDENER฀

Hersteller

s฀฀+OMPLETTE฀/NLINE
&UNKTIONALITÊT
s฀฀!USGEREIFTE฀TECHNISCHE฀%IGENSCHAFTEN
s฀ 3TANDARD
&UNKTIONSBLÚCKE฀HINTERLEGT
... und das alles kostenlos

Programmentwicklung in CFC

Projektverwaltung

s฀฀!BSPEICHERN฀EINES฀KOMPLETTEN฀0ROJEKTES฀�3OURCElLE	฀
inklusive Symbolik und Kommentaren, so dass Ser-

viceeinsätze einfacher werden, weil auf dem Service-

gerät keinerlei Projektdaten vorhanden sein müs sen.

s฀฀!RCHIVIEREN฀DER฀0ROJEKTE฀ALS฀:)0฀&ILE
s฀฀%RSTELLEN฀EIGENER฀"IBLIOTHEKEN�฀DIE฀ALS฀GETESTETE฀0RO


grammteile wiederverwendet werden können:

  - Diese Bibliotheken können geschützt werden.

  - Beispiele enthalten Wickler, Synchronisierbausteine etc.

s฀฀6ERSCHIEDENE฀5SER฀,EVELS฀ERLAUBEN฀EIN฀3PERREN฀VON฀
Programmteilen über Passworte.

s฀฀*E฀NACH฀!UFGABENSTELLUNG฀KANN฀ZWISCHEN฀�฀)%#฀3PRA-

chen plus CFC gewählt werden. Diese Sprachen kön-

nen auch gemischt werden.
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Zubehör

Anschluss-Set ZBH../.. (im Lieferumfang C3F enthalten)

Komplettset mit Gegensteckern (X1, X2 und X3) zu 

Compax3-Anschlüssen, spezielle Schirmklemme und 

Rastfuß für Tragschiene

Klemmenblock EAM06/..

Für weitere Verdrahtung der Ein-/Ausgänge:

s฀ !USFàHRUNG฀MIT฀UND฀OHNE฀,%$
!NZEIGE
s฀ ÃBER฀4RAGSCHIENE฀IM฀3CHALTSCHRANK฀MONTIERBAR
s฀ 6ERBINDUNG฀%!-�����฀àBER฀33+�����฀ZU฀8���฀33+�����฀

zu X12

Geberkabel GBK../..

Verbindung zum Wegmesssystem:

5NTER฀DER฀"EZEICHNUNG฀u2%+��฀�฀'"+��h฀�&EEDBACKKABEL	฀
können Sie Verbindungskabel zum Wegmesssystem in 

verschiedenen Längen bei uns beziehen. 

s฀฀6ORKONFEKTIONIERT฀MIT฀3TECKER
s฀฀$IE฀3TECKER฀DER฀&EEDBACKKABEL฀VON฀0ARKER฀ENTHALTEN฀

eine spezielle flächige Schirmung.

s฀฀+ABELPLÊNE�฀ FàR฀ DEN฀ &ALL�฀ DASS฀ 3IE฀ DIE฀ +ABEL฀ SELBST฀
konfektionieren

RS232-Kabel SSK01/..

(in verschiedenen Längen)

Zur Konfiguration:

Über einen PC mittels Compax3-ServoManager
Zur Kommunikation:
Wahlweise über RS232 oder über RS485 mit dem Compax3 

kommunizieren, um Objekte zu lesen oder zu beschreiben

Bedienmodul BDM01/01

Für Anzeige-, und Diagnosezwecke:

s฀฀3TECKBAR฀IM฀"ETRIEB
s฀฀6ERSORGUNG฀àBER฀DIE฀3ERVOSTEUERUNG฀#OMPAX�
s฀฀!NZEIGEN฀VON฀-ELDUNGEN฀UND฀­NDERN฀VON฀7ERTEN

Profibus-Stecker BUS08/01

s฀ "53�����฀ MIT฀ �฀ +ABELEINGÊNGEN฀ ��X฀ "53�����฀ AN-

kommend, 1x BUS08/01 weiterführend) und Schraub-

klemmen sowie einem Schalter zum Aktivieren des 

Abschluss wider stands. Erster und letzter Busteilnehmer 

Abschlusswiderstand aktiviert (= ON)

Profibus-Kabel: SSL01/..  unkonfektioniert

s฀ 3PEZIELLES฀+ABEL฀ALS฀-ETERWARE฀ZUR฀0ROlBUS
6ERDRAH-

tung (Farben nach DESINA)

HEDA-Bus

HEDA-Busabschlussstecker (RJ45) BUS07/01:

s฀ &àR฀DAS฀��฀UND฀LETZTE฀#OMPAX�฀IM฀(%$!
"US
HEDA-Kabel SSK28/..  vorkonfektioniert in verschiedenen 

Längen:

s฀ Kabel zur HEDA-Busverdrahtung von Compax3 zu 

Compax3 oder PC zu C3 powerPLmC oder Verdrahtung 

von

 - Ethernet Powerlink (I30)

 - EtherCAT (I51)

 - Profinet (I32)
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Zubehör

Externe Ein-/Ausgänge PIO...: 

Für Compax3 I21 ab Technologieausstattung T30 über 

CANopen

s฀ )NTEGRIEREN฀VON฀WEITEREN฀EXTERNEN฀%IN
฀UND฀!USGANGS-

modulen (digital und analog)

CANbus-Kabel SSL02/.. unkonfektioniert

s฀ 3PEZIELLES฀+ABEL฀ALS฀-ETERWARE฀ZUR฀#!.BUS
6ERDRAH-

tung (Farben nach DESINA)

CANbus-Stecker BUS10/01

s฀ "53�����฀ MIT฀ �฀ +ABELEINGÊNGEN฀ ��X฀ "53�����฀ AN-

kommend, 1x BUS10/01 weiterführend) und Schraub-

klemmen sowie einem Schalter zum Aktivieren des 

Abschluss wider stands. Erster und letzter Busteilnehmer 

Abschlusswiderstand aktiviert (= ON)
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Anschluss Set für Compax 3

für C3F001D2 F2 xxx ZBH 02/04 Z B H 0 2 / 0 4

Bedienmodul

Bedienmodul B D M 0 1 / 0 1

Klemmenblock

für die E/As ohne Leuchtanzeige für X11, X12 E A M 0 6 / 0 1

für die E/As mit Leuchtanzeige für X12 E A M 0 6 / 0 2

Schnittstellenkabel und -stecker

PC - Compax3 (RS232) S S K 0 1 / ... ...1)

auf X11/X13 (Weggeber) mit offenen Enden S S K 2 1 / ... ...1)

auf X12 (E/As digital) mit offenen Enden S S K 2 2 / ... ...1)

an X11/X13 (Weggeber) für E/A-Klemmblock S S K 2 3 / ... ...1)

an X12 (E/As digital) für E/A-Klemmblock S S K 2 4 / ... ...1)

PC-POP (RS232) S S K 2 5 / ... ...1)

Compax3-POP (RS485) S S K 2 7 / ../ ... ...3)

Compax3 HEDA-Compax3 HEDA 

oder PC-C3powerPLmC 

oder Ethernet Powerlink (I30), EtherCAT (I31), Profinet (I32)

S S K 2 8 / ... ...2)

Compax3 X11-Compax3 X11 

(Encoder-Kopplung von 2 Achsen)
S S K 2 9 / ... ...1)

HEDA Busabschlussstecker (für das 1. und letzte Compax3 im HEDA Bus) B U S 0 7 / 0 1

Feedback-Kabel für Balluff SSI Geber und Start/Stop G B K 4 0 / ... ...1)

Feedback-Kabel für SSI Geber und Start/Stop mit offenen Enden G B K 5 3 / ... ...1)

Profibuskabel 4) nicht konfektioniert S S L 0 1 / ... ...1)

Profibusstecker B U S 0 8 / 0 1

CAN-Buskabel 4) nicht konfektioniert S S L 0 2 / ... ...1)

CAN-Busstecker B U S 1 0 / 0 1

Bestellschlüssel Zubehör

1) Längenschlüssel

 Längenschlüssel 1 (Beispiel: SSK01/09: Länge 25 m) 

 Länge [m]  1,0 2,5 5,0 7,5 10,0 12,5 15 20 25 30 50

 Schlüssel 01 02 03 04 05 06 07 08 09 10 14

2) Längenschlüssel für SSK28

 Längenschlüssel 2 (Beispiel: SSK28/22: Länge 3 m) 

 Länge [m]  0,25 0,5 1,0 3,0 5,0 10,0 ...

 Schlüssel 20 21 01 22 03 05 ...

3) Längenschlüssel für SSK27

 Länge A: Kabel für die Verbindung von POP zu einem Compax3 (POP - 1.Compax3), variable Länge nach Längenschlüssel 1) 

 (Beispiel: SSK27/01/01: Länge 1,0 m) 

 Länge B: Kabel für die Verbindung von POP zu mehr als einem Compax3 (nn > 01) (1. Compax3 - 2. Compax3 - ...),

 Länge B: = 50 cm zwischen Compaxsteckern, variable Länge A vom POP zum ersten Compax nach Längenschlüssel 1) 

 (Beispiel: SSK27/03/01: Länge 1,0 m)
4) Farben nach DESINA

POP

3
.
C

o
m

p
a

x
3

2
.
C

o
m

p
a

x
3

1
.
C

o
m

p
a

x
3

Anzahl Compax3: nn

Länge BLänge A

SSK27/nn/...

Anzahl Compax3

Längenschlüssel1)

Längenschlüssel für SSK27
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Dezentrale Eingangsklemmen

PIO 2DI 24 V DC 3,0 ms 2-Kanal Digital-Eingangsklemme P I O 4 0 0

PIO 4DI 24 V DC 3,0 ms 4-Kanal Digital-Eingangsklemme P I O 4 0 2

PIO 8DI 24 V DC 3,0 ms 8-Kanal Digital-Eingangsklemme P I O 4 3 0

0)/฀�!)฀$#฀���฀6 2-Kanal Analog-Eingangsklemme ����฀6฀$IFF�
-ESSEINGANG	 P I O 4 5 6

PIO 4AI 0-10 V DC S.E. 4-Kanal Analog-Eingangsklemme (0-10 V Signalspannung) P I O 4 6 8

PIO 2AI 0-20 mA 2-Kanal Analog-Eingangsklemme (0-20 mA Diff.-Messeingang) P I O 4 8 0

Dezentrale Ausgangsklemmen

PIO 2DO 24 V DC 0,5 A 2-Kanal Digital-Ausgangsklemme (Ausgangsstrom 0,5 A) P I O 5 0 1

PIO 4DO 24 V DC 0,5 A 4-Kanal Digital-Ausgangsklemme (Ausgangsstrom 0,5 A) P I O 5 0 4

PIO 8DO 24 V DC 0,5 A 8-Kanal Digital-Ausgangsklemme (Ausgangsstrom 0,5 A) P I O 5 3 0

PIO 2AO 0-10 V DC 2-Kanal Analog-Ausgangsklemme (0-10 V Signalspannung) P I O 5 5 0

PIO 4AO 0-20 mA 2-Kanal Analog-Ausgangsklemme (0-20 mA Signalspannung) P I O 5 5 2

0)/฀�!/฀$#฀���฀6 2-Kanal Analog-Ausgangsklemme ����฀6฀3IGNALSPANNUNG	 P I O 5 5 6

CANopen Feldbuskoppler

CANopen Standard P I O 3 3 7

CANopen ECO P I O 3 4 7

Bestellschlüssel Zubehör
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Kenndaten / Bestellschlüssel

Der Testkoffer EX00-M05 ermöglicht die Prüfung und 
Inbetriebnahme aller in diesem Katalog angebotenen 
Proportional- und Regelventile mit Onboard-Elektronik. 
Zur Erleichterung von Serviceeinsätzen sind alle 
notwendigen Kabel sicher im stabilen Kunststoffkoffer 
untergebracht. Der Testkoffer enthält alle erforderlichen 
Signalquellen und Messpunkte für ein gezieltes und zeit-
sparendes Vorgehen bei der Ansteuerung und Diagnose 
der Ventile. Zum Betrieb der Hybrid-Rückspeiseventile 
ist zusätzlich ein schaltbarer 24 V Ausgang vorhanden.

Technische Merkmale

s฀ Ansteuermöglichkeit für Ventile mit Onboard-Elektronik 
und Zentralstecker EN 175201-804 (6-polig+PE)

s฀ Eingebaute Sicherungen 

s฀ Anschlusskabel im Lieferumfang  

s฀ Verschließbarer stabiler Kunststoffkoffer

Bauart Robuster, abschließbarer Koffer aus Polypropylen (bruchsicher)

Versorgungsspannung [V] 85...260, 50...60 Hz

Leistungsaufnahme [VA] max. 160

Stromaufnahme max. [A] 1,3 bei 230 V

Sicherung Netzeingang [A] 3.15 träge

Netzseitige Vorschaltsicherung [A] 16

Schutzart IP40

EMC EN 61000-6-2

Ventilzentralanschluss Ventilspeisung [V] ��฀���฀�	

Sollwertspannung [V] �������฀���฀�	�฀�������฀�������฀M!�฀������฀M!�฀�����������฀M!�฀������฀M!

Diagnoseausgang �������฀6฀�฀�������฀M!

Freigabesignal [V] ���฀����฀�	

Messanschlüsse Für Multimeter mit Ri min = 10 kOhm

Display Anzeigestellen 4

Auflösung ��฀M6฀�฀��฀M!฀�฀�฀DIGIT

Netzleitung geräteseitig Kaltgeräteleitungsdose IEC320

netzseitig CEE 7/7 Stecker

Leitungslänge [m] 2

Ventilleitung A - Vorsteuerventile B - Wegeventile

geräteseitig Stecker Amphenol SV70 DIN 40040 Stecker 6+PE nach EN175201-834

netzseitig Stecker DIN 43563 M12x1 nach IEC61076-2-101

Leitungslänge [m] 3

Umgebungstemperatur [°C] 0...40

Gewicht [kg] 3,9

Abmessungen [mm] L 305 x B 270 x H 144

Technische Daten

Bestellschlüssel

Konstr.-
stand

Prüfgerät

00EX M05 10

Katalog HY11-3500/DE

Parker Hannifin Corporation
Hydraulics Group
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Bedienung

Bedienelemente

Front 

Rückseite

ValveMaster

Terminal Value unit

Terminal
Selection

0...10V

0...20mA

4...20mA

-10...0...+10V

-20...0...+20mA

4... 12... 20mA

Diagnostics Terminal

+VS 0V CMD 0V

A B C D E F G

CMD Mode
intern
extern

Diagn.
Mode

±10V
±20mA

Enable CMD Zero

CMD
2

CMD
1

OB/OFF Valve
24VDC/max.40W

OFF ON●

Terminalanzeige
Spannungs- und Stromsignal

Messbuchsen
ext. CMD

Terminal

Verkabelung

Katalog HY11-3500/DE

Parker Hannifin Corporation
Hydraulics Group
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